SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
DO PROJEKTU WYKONAWCZEGO
ROBOT BUDOWLANYCH PRZY ROZBIORCE CZESCI KOMINA
STALOWEGO PRZY KOTLtOWNI SZPITALA
SPECJALISTYCZNEGO W BRZOZOWIE

CPV 4511110009 -ROBOTY W ZAKRESIE BURZENIA

LLECENIDAWCA: Szpital Specjalistyczny w Brzozowie
Podkarpacki Osrodek Onkologiczny im. Ks. Bronistawa Markiewicza
36-200 Brzozdw, ul. Ks.J.Bielawskiego 18

OPRACOWAL: mar inz. Ireneusz Marczak



Spis tresci

LA AL 1 =1 OO OO 3
L I 4= Y L T ) [OOSR 3
1.2. ZAOKres ZASTOSOWANIA ST ...ttt te s besbeeaeese e e e s esentesrenrenneas 3
1.3. ZOKres robOT ODJETYCN ST ...t ee 3
1.4, OKreSlenia DOASTAWOWE ......uciiiceicectees ettt bbb e b et ene e b e e benene 3
1.5. Ogdélne wymagania dotyCzQCe rODOT ... 3
1.6. Dokumentacja rob Ot roziDiOTKOWYCH ... e 3

2. MATERIALY ettt ettt e et e e be st et eaeebe st eseeseebe s eseebesteneesesteseseeseateeeseabeseeneetesreneas 3

3. SPRZET INARZEDZIA ...ttt ettt st b st a st e st e aesbe s essebesbe s eseebesseneenessennan 4

4. TRANSPORT .ttt sttt e e e be st e e eaeebe st essebe et e s eseebessensebesbessensebeate s eseabesseneesesrennas 4
4.1. Transport MAtEritOW Z FOZIDIOTKI .......cvcviveicieiceecee et 4

5. WYKONANIE ROBOT ..ottt ssss s s 4
5.1. Warunki przystgpienial A FOROT. ...ttt s 4

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT ..ottt sess s sss s sssss s sssssssns s 4

7. OBMIAR ROBOT ...ttt s s ses s es s ssssssans st sennons 4
SR B Ae[Nole\VA eyl lorL= g le T o] (o) 1810 1Y IR 4
8.2. Zasady ustalania CeNY JEANOSTKOWE] ... 5



1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej standardowej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania ogdlne
dotyczgce wykonania oraz odbioru robot rozbidrkowych, ktére zostang wykonane.

1.2. Zakres zastosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

Odstepstwa od wymagan podanych w ninigjszej specyfikacji mogg mie¢ miejsce tylko w
przypadkach matych i prostych robdt i konstrukciji drugorzednych o niewielkim znaczeniu,
dla ktérych istnieje pewnosc, ze podstawowe wymagania bedg spetnione przy
zastosowaniu metod wykonania na podstawie doswiadczenia i przy przestrzeganiu zasad
sztuki budowlane;.

1.3. Zakres rob ot objetych ST

Roboty ktdrych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci majgce na celu
wykonanie rozbidrki czesci komina wraz z izolacjg wykonang z wetny mineralne oraz
ptaszczy wykonanego z blachy stalowej ocynkowane;.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe w niniejszej specyfikacji technicznej sg zgodne z aktualnymi i
obowigzujgcymi normami.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z
dokumentacijq projektowq ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

1.6. Dokumentacja roboét rozbidrkowych

Dokumentacje roboét rozbidrkowych stanowiq:
» Projekt budowlany robdt rozbidrkowych
» Niniejsza specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdt zgodna z
rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004r (Dz. U. z 2004 r nr 202 poz.
2072)
» Dziennik budowy
» Protokoty odbioréw czesciowych lub koncowych

2. MATERIALY



Do robot rozbidrkowych nie przewiduije sie wykorzystania materiatow.

3. SPRZET I NARZEDZIA

Do rozbidrki moze byc¢ uzywany dowolny sprzet i narzedzia.

4. TRANSPORT

4.1. Transport materiatdéw z rozbiorki

Transport materiatdw z rozbidrki nie wymaga specjalnych srodkdw i urzgdzen. Zaleca sie
uzywac do transportu samochoddéw samowytadowczych z mozliwoscig zabezpieczenia
siatkg przewozonych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Warunki przystgpienia do robdt.

1. Przed przystgpieniem do wykonywania robot rozbidrkowych nalezy Ogrodzi€ i
oznakowac teren zgodnie z wymaganiami BHP

2. Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
06.02.2003r (Dz.U. nr 47 poz.401 ) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robét budowlanych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wszystkie prace nalezy wykonywac z nalezytq starannosciq. Materiaty uzyskane z rozbiorki
do ponownego wbudowania zakwalifikuje Inspektor nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT

llosci rozbieranych elementdw oblicza si e w kg na podstawie dokumentacji projektowe;j
przyjmujgc wymiary obiektu.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

8.1. Zasady rozliczenia ptatnosci

Rozliczenie pomiedzy zamawiajgcym a wykonawcq za wykonane roboty rozbidrkowe
moze by¢ dokonywana wedtug nastepujgcych sposobdw:

» rozliczenie ryczattowe gdy podstawqg ptatnosci jest ustalona w dokumentach
umownych statg wartos¢ wynagrodzenia: warto$¢ robdt w tym przypadku jest
okreslona jako iloczyn ceny jednostkowej i ilosci robdt okreslonych na podstawie
dokumentaciji projektowej i umowy.



» rozliczenie w oparciu o wartosci robdt okreslong po ich wykonaniu jako iloczyn
ustalonej w dokumentach ceny jednostkowej ( z kosztorysu) i faktycznie wykonanej
iloSci robot.

W jednym i drugim przypadku rozliczenie moze by¢ dokonane jednorazowo po
wykonaniu petnego zakresu robdt i ich kohcowym odbiorze lub etapami okreslonymi w
umowie po dokonaniu odbioru czesciowego robot.

8.2. Zasady ustalania ceny jednostkowej

Ceny jednostkowe za roboty rozbidrkowe obejmujq:

- robocizne bezposrednig wraz z narzutami,

- wartos¢ pracy sprzetu wraz z narzutami,

- koszty posrednie (ogdlne) i zysk kalkulacyjny,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, ale z wytgczeniem

podatku VAT.

Cena jednostkowa uwzglednia rowniez przygotowanie stanowiska roboczego oraz
wykonanie wszystkich niezbednych robdt pomocniczych i towarzyszgcych takich jak: np.
rusztowania, pomosty , bariery zabezpieczajgce, oswietlenie tymczasowe, wykonanie
zaplecza socjalno-biurowego dla pracownikdw, zuzycie energii elekiryczneji wody,
oczyszczenie i likwidacja stanowisk roboczych.
W przypadku przyjecia innych zasad okreslenia ceny jednostkowej lub innych zasad
rozliczen pomiedzy zamawiajgcym a wykonawcq sprawy fe muszqg zostac szczegodtowo
ustalone w umowie.



