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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
i
ODBIORU ROBOT

INSTALACJI ELEKTRYCZNEJ, TELEINFORMATYCZNNEJ,
ODGROMOWYEJ, PRZYZYWOWEJ ,CCTV, KD, SSP, SAWIN.

1. DANE OGOLNE

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Sh svymagania dotycce wykonania i odbioru robot, ktére zostan
zrealizowane w ramach zadania: ,ROZBUDOWA, PRZEBUR®| NADBUDOWA
BUDYNKU - PAWILON S WRAZ Z BUDOWA PRZEWIKAZEK KOMUNIKACYJNYCH

Z PAWILONAMI SZPITALNYMI G (ADMINISTRACJA) | AWRAZ Z

WEWNETRZNYMI INSTALACJAMI, Brzozow, dz. nr ew. 2466/2464/2”

1.2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument zawignajzbiory wymaga, ktére g niezlzdne do
okreslenia standardu i jakeoi wykonania robo6t, wikciwosci wyrobéw budowlanych oraz
oceny prawidtowéci wykonania robét w odniesieniu do robét tak jawunkcie 1.1.

Przed przysipieniem do jakichkolwiek prac zezanych z ofertowaniem, a potem
wykonawstwem robot Wykonawca zobligowany jest zayadsie ze wszystkimi zapisami ST
oraz z rownowznymi zapisami.

1.3. Zakres robdt obgtych ST

W zakres olgtych ST wchodzi:
- instalacja elektryczna

- instalacja teleinformatyczna
- odgromowa

- instalacja przyzywowa

- instalacja KD

- instalacja SSP

- instalacja CCTV

- instalacja SAWIN

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Aprobata techniczna - pozytywna ocena tezmai wyrobu, stwierdzaga jego
przydatnd¢ do stosowania w budownictwie.

1.4.2. Dokumentacja budowy - projekt wykonawczyiednik budowy, protokét odbioru
koncowego, w miag potrzeby, rysunki i opisy shjce realizacji obiektu i kgzke obmiardw.
1.4.3. Dokumentacja powykonawcza - dokumentacjaolwydz naniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonywania rob6t oraz geodezgjhgomiarami powykonawczymi.
1.4.4. Dokumentacja projektowa - wymagany projekthhiczny, w razie potrzeby



uzupetniony szczego6towym projektem wykonawczym wraz opisami i rysunkami
niezlednymi do realizacji robot.

1.4.5. Dziennik budowy — dziennik stan@ay dokument przebiegu robét budowlanych oraz
zdarze i okolicznaci zachodzcych w czasie wykonywania robot.

1.4.6. Instalacje elektryczne lub elektroenergetgcz zespoty umgdzen elektrycznych o
skoordynowanych parametrach technicznych, o eeapiznamionowym do 1000 V gifu
przemiennego i 1500 V galu statego, przeznaczone do doprowadzenia endegtrygcznej z
sieci rozdzielczej do odbiornikow.

1.4.7. Kable - wyroby sktadgje s¢ z jednej lub wgkszej liczby zyt izolowanych,
zaopatrzone w powlgk oraz ewentualnie - w zaeosci od warunkow uktadania i
eksploatacji - w ostan ochronm i pancerz. Kable przystosowane slo uktadania
bezpdrednio w ziemi, wodzie lub kanatach podziemnychjoakez do zawieszenia w
powietrzu.

1.4.8. Rejestr obmiaréw - akceptowana przez Ingpakiadzoru kgzka z ponumerowanymi
stronami, stdgca do wpisywania przez Wykonagvobmiaru dokonanych rob6t w formie
wyliczen, szkicow i ewentualnie dodatkowych genikow.

Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez Inspektora nadzoru
budowlanego.

1.4.9. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przex@wawe robot, upowaniona do
kierowania robotami i do wygbowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua
ponoszca ustawow odpowiedzialnét za prowadzombudowve.

1.4.10. Kosztorys ofertowy - kalkulacja ceny ofarjgst opracowywany przez wykonagvc
przed przysipieniem do robot.

1.4.11. Materialy - wszelkie materiaty naturalreytwarzane jak rownierézne tworzywa

i wyroby niezlgdne do wykonania robdt, zgodnie z dokumentagrojektowg i
specyfikacjami technicznymi zaakceptowane przepdktora nadzoru.

1.4.12. Polecenie Inspektora nadzoru - wszelkiegarlia przekazane Wykonawcy przez
Inspektora nadzoru w formie pisemnej dotgez sposobu realizacji robot lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.13. Teren budowy - przestizew ktorej prowadzone gsroboty budowlane wraz z
przestrzery zajmowan przez urgdzenia zaplecza budowy.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny, za ja&kowykonania robét i ich zgodské z
dokumentag projektows, specyfikacj techniczg i poleceniami Kierownika Kontraktu /
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego lub autorskiegz @a sposob ich prowadzenia zgodny z
obowigzujacymi normami i przepisami.

Nastpstwa jakiegokolwiek lgdu spowodowanego przez Wykonawe wykonywaniu robot
zostan, jesli wymaga tego lgdzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykorawc
Decyzje Inspektora Nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow
robot kpda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokument@mebwy i w ST, a take

w normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora Nadzoru dotyoz realizacji robot dua wykonywane przez
Wykonawe nie p&niej, niz w czasie przez niego wyznaczonym, podzbgowstrzymania
robo6t. Skutki finansowe z tytutu wstrzymania rokaotakiej sytuacji ponosi Wykonawca.
Wszystkie roboty instalacyjne nalewykona zgodnie z obowzujagcymi przepisami oraz
zgodnie z Polskimi Normami, pod fachowym kierownietn technicznym ze strony osoby
posiadajcej odpowiednie uprawnienia budowlane.

Urzadzenia przewidziane do zamontowania powinnyéniigvale przymocowana tablicgk
znamionow podagca nazwe producenta, charakterystyktechniczna urgzenia, numer



kolejny wyrobu oraz znak kontroli technicznej. blizenia powinny by zamontowane tak,
aby zapewniony byt dom nich dept ze wzgéddéw technologiczno — eksploatacyjnych.
Montaz powinien odbywé sie po zakaczeniu ,brudnych” prac budowlanych. Przy
prowadzeniu prac wyka@zeniowych urgdzenia powinny by zabezpieczone folia malarska.
Wykonawca obowzany jest przedstawilnspektorowi Nadzoru do akceptacji wszystkie
rozwigzania robocze, rysunki warsztatowe z odpowiednigisami, obliczeniami, probki
materiatow, prototypy wyrobow zaréwnogetych jak i nieugtych dokumentacja projektowa
wraz z wymaganymiswiadectwami, certyfikatami, dopuszczeniami, atestam Przed
wykonaniem, hdz zamédwieniem elementow indywidualnych Wykonawca ingmawdzé
ich wymiary na budowie. Wykonawca ma prawo proposowastosowanie innych mi
specyfikowane w projekcie materiatdbw i technologppd warunkiem,ze kedg one
rownorzdne pod wzgidem jakdci, parametrow technicznych i kolorystyki. Wszystki
ewentualne odgpstwa od dokumentacji i specyfikacji musza zéstazgodnione z
projektantem i Zamawiagym. Wykonawca ma obowiek wykon& roboty i uruchont
urzadzenia, oraz usut wszelkie usterki i defekty z nalgta staranngcia i pilnoscia, zgodnie

z postanowieniami umowy. Wykonawca ma ohbgmek dostarczy wszelkie materiaty,
urzadzenia, sprg oraz zatrudri kierownictwo i sit robocza niezixine dla wykonania,
wykonczenia, uruchomienia i usggia usterek w takim zakresie, w jakim jest to wyn@e
lub maze by logicznie wywnioskowane z umowy.

Wykonawca bierze pelna odpowiedzialéoza odpowiednie wykonanie, stabifido i
bezpieczéstwo wszelkich czynrimi na Placu Budowy, oraz za metody i technologigtel
przy budowie.

Wykonawca ma obowrek zorganizowawe wlasnym zakresie zatrudnienie kierownictwa
robét i robotnikOw, a nagbnie zapewrd im warunki pracy, wynagrodzenie, zakwaterowanie,
wyzywienie i dowoz.

Wykonawca winien wykonywawszelkie czynnéci niezlzdne dla realizacji robét w taki
sposo6b, aby w granicach wynikaych z koniecznixi wypetnienia zobowizan umownych
nie zaktoca bardziej nk to jest konieczne pogdku publicznego, dogbu wytkowania lub
zajmowania drdg, chodnikéw i placéw publicznych riyatnych na terenach nalgych
zarowno do Zamawiagego jak i do 0sob trzecich.

Wykonawca winien zabezpieazy Zamawiagcego przed wszelkimi roszczeniami,

postpowaniami, odszkodowaniami i kosztami, jakie mogby¢ nastpstwem
nieprzestrzegania powszego postanowienia.
Wszelkie prace montawe i demontzowe nie mog spowodowda uszkodzenia

przechowywanych zbioréw. W przypadku brakuziweosci zabezpieczenia zbiorow naje
dokond& przeniesienia materiatow archiwalnych w celu urgkia ich uszkodzenia.

1.5.1. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa zawiera rysunki, obliczenidokumenty, zgodne z wykazem
podane w szczegotowych warunkach umowy, uetghjgcym podziat nha dokumentacje
projektows:

- Zamawiajcego,

- sporadzom przez Wykonawe

1.5.2. Zgodnd¢ robot z dokumentacp projektowa i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokuynpreekazane przez Zamavgeggo
Wykonawcy stanow integraly czgs¢ umowy, a wymagania wyszczegoélnione w ého
jednym z nich s obowgzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dmientac;i.
W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegéinych dokumentéw obowe kolejnd¢



ich waznosci wymieniona w ,,0goélnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mie wykorzystywa btedow lub opuszczew dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiad@miZamawiajcego, ktéry spowoduje
whniesienie odpowiednich zmian i poprawek. W przypastwierdzenia rozbimosci, podane
na rysunku wymiarysgwazniejsze od odczytu ze skali rysunkéw.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materighjalzgodne z dokumentagcprojektowg
ST. Wielkaci okreslone w dokumentacji projektowej i w STedy uwazane za wartei
docelowe, od ktérych dopuszczalng sdchylenia w ramach oldlenego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw budowli smu by¢ jednorodne i wykazywa
zgodnad¢ z okrglonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpogrzekracza
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieds zgodne z dokumentagcprojektows lub ST i
wptynie to na niezadowalkgja jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zosiaasgpione
innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie oszk Wykonawcy.

1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientemaalizacji
kontraktu @ do zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w
sposOb uzgodniony z Inwestorem oraz przez umiesEszeny miejscach i iléciach
okreslonych przez Inwestora, tablic informacyjnych, kidh tre&¢ bedzie zatwierdzona przez
Inwestora. Tablice informacyjnectty utrzymywane przez Wykonawcw dobrym stanie
przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje gize jest
wigczony w cen umowny.

1.5.4. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zna i stosowé w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robét Wykonawcabzie:

- utrzymywa teren budowy w sposob czysty

- podejmowa wszelkie uzasadnione kroki me¢ na celu stosowaniezslo przepisow i norm
dotyczicych ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oramzie unika
uszkodzé lub uchzliwosci dla osob lub wiasrioi spotecznej i innych, a wynikgjych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢stvie jego sposobu dziatania.
Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgll na srodki ostranosci i
zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnyckapyi lub substancjami toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- mazliwoscig powstania pgzaru.

1.5.5. Ochrona przeciwpaarowa

Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepiséw ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywdé sprawny sprg przeciwpaarowy na terenie budowy,
wymagany przez odpowiednie przepisy.

Materiaty tatwopalne &g skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przegisa
zabezpieczone przed dgs¢m osob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpagarem wywotanym
jako rezultat realizacji robét albo przez persafgkonawcy.



1.5.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposéb trwatya sszkodliwe dla otoczenia, niegdly dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza iuzycia materiatdw wywotuyjcych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wikszym od dopuszczalnego, o#mmego odpowiednimi przepisami. Wszelkie
materiaty odpadowezayte do robot bdg miaty aprobai technicz wydary przez uprawniom
jednostk, jednoznacznie okékajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatdbw na
srodowisko. Materiaty, ktore ags szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po
zakaczeniu robét ich szkodliwéé zanika (np. materialy pylaste) mpdyé uzyte pod
warunkiem przestrzegania wymaggechnologicznych wbudowania. zé8 wymagaj tego
odpowiednie przepisy Zamawagy powinien otrzymé zgod: na wycie tych materiatdw od
wiasciwych organdéw administracji patwowej. Jeeli Wykonawca @yt materiatow
szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjarai ich wycie spowodowato
jakiekolwiek zagraeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.7. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochtorinstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia
podziemne, takie jak rurami, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadgdacych
wiascicielami  tych urzdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiagcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca xapewtasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalagjizidzer w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowgzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwczasowy dla
wszelkiego rodzaju roboét, ktére mapy¢ wykonane w zakresie przelkenia instalacji i
urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadéninwestora i wiladze lokalne o
zamiarze rozpoegzia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tyeistalacji
Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inspektora i zzesowane wiadze orazdzie z nimi
wspotpracowat dostarczay wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aspr
Wykonawca bdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkua
instalacji na powierzchni ziemi i wdzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamaw@go.

1.5.8. Bezpieca#stwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcacdhie przestrzega przepisow dotycgrych
bezpieczastwa i higieny pracy. W szczegékum Wykonawca ma obowzek zadbé aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpgch, szkodliwych dla zdrowia oraz
niespetniagcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugglizenia zabezpieczgie, socjalne oraz
sprzt i odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieadmdwa publicznego. Uznajecsize wszelkie koszty zwrane z
wypetnieniem wymaga okreslonych powyej nie podlegaj odrbnej zaptacie | &
uwzgkdnione w cenie umownej.

1.5.9. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremrobdt i za wszelkie materiaty i wdzenia
uzywane do robét od daty rozpacia do daty zak@czenia robot i przekazanie obiektu
Inwestorowi. Wykonawca dalzie utrzymywdé roboty do czasu odbioru ostatecznego.
Utrzymanie powinno by prowadzone w taki sposob, aby obiekt lub jego ey byty w
zadowalagcym stanie przez caly czas, do momentu odbioruexstaego.



J&li Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie Inwestora
powinien rozpocgé roboty utrzymaniowe nie @aiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

1.5.10. Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowjzany jest zna wszystkie przepisy wydane przez organy adminigtrac
panstwowej i samorgdowej, ktore g w jakikolwiek sposéb zwizane z robotami idalzie w
peini odpowiedzialny za przestrzeganie tych prawzepisOw i wytycznych podczas
prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych i dalzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymaga prawnych odngénie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod i w sposob ity bedzie informowa Inwestora o swoich dziataniach,
przedstawiajc kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.

2. Materiaty

2.1. Wymagania ogolne

Przy budowie naley stosowdé materiaty zgodne z dokumentagrojektows i specyfikacy
technicz. Wszystkie zakupione przez Wykonawuoateriaty, dla ktérych normy PN i BN
przewidup posiadanie Zaviadczenia o jakei lub atestu, powinny l#yzaopatrzone przez
producenta w taki dokument. Inne materiaty powibg§ wyposaone w takie dokumenty na
zyczenie Przedstawiciela Inwestora.

2.2. Skladowanie materiatow

Wszystkie zakupione przez Wykonawenateriaty powinny by skiadowane zgodnie z
zaleceniami producentéw, w warunkach zapobimyah zniszczeniu, uszkodzeniu lub
pogorszeniu giwtasciwosci technicznych na skutek wptywu czynnikéw atmogéenych lub
fizykochemicznych. Inwestor powinien udgshic Wykonawcy pomieszczenia do
sktadowania materiatow.

2.3. Kable i przewody

Wykaz kabli i przewodow instalacji zgodnie z prdgk wykonawczym. Przewody zgodnie z
zaleceniami producenta najeprowadzé w metalowych korytkach, rurkach karbowanych,
sztywnych lub n&cianach mocowanych przy pomocy uchwytow.

Przekréj zyt powinien by dobrany w zalenosci od dopuszczalnego spadku raja,
dopuszczalnej temperatury nagrzania kabla przegyprrobocze i zwarciowe oraz
skutecznéci ochrony przeciwpotaniowe).

Bebny z kablami i przewodami nale przechowywd w miejscach zadaszonych,
zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi ipdsezdnim dziataniem promieni
stonecznych, na utwardzonym pozlio

2.4. Warunki przechowywania materiatdw do montau instalacji teletechnicznych

Wszystkie materiaty pakowane powinnyc¢bgrzechowywane i magazynowane zgodnie z
instrukcp producenta oraz wymaganiami odpowiednich norm. X¥zegolnéci kable i
przewody nalgy przechowywa na kgbnach (oznaczenie ,B”) lub w &tkach (oznaczenie
.K”), konce przewodéw producent zabezpiecza przed przedasiemn s¢ wilgoci do
wewngtrz i wyprowadza poza opakowanie dla utatwieniatkanparametrow (cigtosc¢ zyt,



przekrdj). Pozostaly spgz osprzt i urzadzenia systemow alarmowych wraz z osgfem
pomocniczym naley przechowywa w oryginalnych opakowaniach, kartonach,
opakowaniach foliowych. Szczegdlnie nalechront przed wptywami atmosferycznymi:
deszczem, mrozem oraz zawilgoceniem. Pomieszczaagazynowe do przechowywania
wyrobow opakowanych powinno bguche i zabezpieczone przed zawilgoceniem.

3. Sprzet

3.1. Wymagania ogolne

Prace montaoowe naley wykonywa przy wyciu sprztu specjalistycznego dla danego typu
robét. Liczba i wydajn& sprztu powinna gwarantowa wykonanie robot zgodnie z
zasadami okionymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniaéhizedstawiciela
Inwestora w terminie przewidzianym umgwWykonawca jest zobowzany do aywania
jedynie takiego spetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu nakofd
wykonywanych roboét, zarowno w miejscu tych robék jez przy wykonywaniu czynrii
pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunkwiadunku materiatdw, spgiu itp.
Sprzt uzywany przez Wykonawcpowinien uzyskéaakceptagj Przedstawiciela Inwestora.
Sprzt bedacy wilasndcia Wykonawcy lub wynajity do wykonania robot ma by
utrzymywany w dobrym stanie technicznym i gotéwiodo pracy. Bdzie on zgodny z
normami ochronysrodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania. Wykonawca
dostarczy Inwestorowi kopie dokumentéw potwierdeggh dopuszczenie sptm do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisaeielidokumentacja projektowa lub ST
przewidup mazliwos¢ wariantowego #ycia sprztu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inwestora o swoim zamiarze wyhaizyska jego akceptacprzed
uzyciem sprztu. Wybrany spret, po akceptacji Inwestora, nie g@by pazniej zmieniany
bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkow
umowy, zostas przez Inwestora zdyskwalifikowane i nie dopuszezda robot.

4. Transport

4.1. Wymagania ogolne

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoi wszelkie koszty zwizane z transportem materiatow i
urzadzen. Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiéfodkéw transportu,
ktore nie wplym niekorzystnie na jaké wykonywanych robot. Liczbérodkéw transportu
powinna gwarantowaprowadzenie robot zgodnie z zasadami dreymi w dokumentacji
projektowej, ST i wskazaniach Inwestora, w termprizewidzianym kontraktem.

Przewaone materiaty powinny lyzabezpieczone przed ich przemieszczaniem i ukédan
zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez igtvwérce.

5. Wykonanie robot

5.1. Wymagania ogolne

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jé&kavykonanych prac oraz za ich zgodéa
dokumentagj projektows, umowg i poleceniami Przedstawiciela Inwestora.



5.2. Montaz kabli i przewodow

Kable i przewody elektryczne ukiladav sposob podany w dokumentacji projektowe.
Przewody powinny by oznaczone zgodnie z PN-90/E-05023. aPoenia mgdzy
przewodami oraz mdzy przewodami i innym wyposaniem powinny b§ wykonane w taki
sposoOb, aby byt zapewniony bezpieczny i pewny stszystkie elementy wypogania
powinny by zainstalowane tak, aby nie zostaly pogorszone egtayvane warunki
chtodzenia. Instalacja elektryczna powinnac¢ bywykonana tak, aby nie wygtowato
wzajemnie szkodliwe oddzialywanie ¢dey f instalacy a innymi instalacjami, tale
nieelektrycznymi, stanowtymi wyposaenie obiektu.

5.3. Ochrona przed poraeniem pradem elektrycznym

Ochrona przeciwporgniowa obstugi oraz ugdzen i instalacji elektrycznych powinna by
realizowana w taki sposéb, aby w przypadkinayodnych uszkodzei instalacji oraz
btednych dziata i zachowa ludzi, prowadzcych do porazenia elektrycznego, nagiowato:

- ograniczenie pdow raeniowych przeptywagcych przez ciato cztowieka do waftd nie
wigkszych, nk uznawane za bezpieczne w danych warunkach,

- ograniczenie czasow przeptywu ggéw raeniowych przez szybkie wytzenie
uszkodzonych ugdzen.

Ochrona przeciwpotniowa spetniaca te podstawowe wymagania realizowana jest przez:
- uniemaliwienie dotknecia czsci czynnych pozostagych w warunkach normalnej pracy,
- spowodowanie szybkiego wggzenia uszkodzonych wdzen (wytacznie zasilania) w
przypadku uszkodze wywotujacych napgcia dotyku na dospnych czsciach
przewodzcych o wartéci niebezpiecznych dla zdrowiaycia,

- ograniczenie napté dotykowych na dosgpnych czsciach przewodzych w przypadku
réznorodnych uszkodze do wartdci uznawanych w danych warunkach za dopuszczalne,
- jednoczesne zastosowanie dwoch lubcej z podanyclirodkow ochrony.

W zaleznosci od wartdci nape¢ znamionowychzrodet zasilania oraz ukladu sieci rozméa
sie ochrore przeciwporaeniowy :

- przed dotykiem bezgoednim (ochron podstawow),

a) ochrona catkowita : izolacje, pokrywy, ostony,

b) ochrona uzupetniagga : wyhczniki rGznicowopgdowe,

- przed dotykiem p@ednim (ochron dodatkows),

a) ochrona przez samoczynne yogienie zasilania,

b) urzadzenia ochronne przgeniowe (bezpieczniki, wytzniki itp.) w sieciach TN,

c) urzdzenia r@anicowopgdowe w sieciach TN,

d) uradzenia Il klasy ochronriai.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Przedmiotem kontroli gnizie sprawdzanie wykonywania robét w zakresie igbdndci z
dokumentagj projektowy, specyfikac techniczi i instrukcjami Kierownika Kontraktu /
Inspektora nadzoru Inwestorskiego.

Wykonawca jest zobowzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzdnyobot w
zakresie i z ogstotliwoscia okreslong w niniejszej ST i zaakceptowaprzez Przedstawiciela
Inwestora. Celem kontroli jest stwierdzenieagsiecia zal@onej jakdci wykonywanych
robét. Wykonawca ma obowdek wykonania petnego zakresu badsa budowie w celu
wskazania Kierownikowi Kontraktu / Inspektorowi Nalu Inwestorskiego zgod#m



dostarczonych materiatow i realizowanych robdt zkuioentaci projektowy, ST i
programem zapewnienia jala PZJ.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robot, Wykonawca powinien uzyskaod producentow
zaswiadczenia o jaki lub atesty stosowanych materiatéw. hdglanie Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego, naly dokon& testowania spktu posiadajcego maliwos¢ nastawienia
mechanizméw regulacyjnych. W wyniku bad@stugcych naley przedstawd Inspektorowi
Nadzoruswiadectwa cechowania.

6.3. Badania po wykonaniu robo6t

W przypadku zadawalggych wynikéw pomiaréow i badawykonanych przed i w czasie
wykonywania robot, na wniosek Wykonawcy, Inspekidadzoru Inwestorskiego me
wyrazié zgod: na niewykonywanie badgo wykonaniu robot.

6.4. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inwestorowi kopie raportow z wynikami badgak
najszybciej, nie piniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaim.
Wyniki bada (kopie) kedg przekazywane Inwestorowi na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przeganzaaprobowanych.

6.5. Badania prowadzone przez Inwestora

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, Inwestor uprawniony jest do dakwania
kontroli, pobierania probek i badania materiatovradta ich wytwarzania i zapewniona mu
bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Waikay i producenta materiatow.
Inwestor, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrobo6t prowadzonego przez Wykonayyc
bedzie ocenia zgodnd¢ materiatéw i rob6t z wymaganiami ST na podstawyaikow bada
dostarczonych przez Wykonagvc

Inwestor mae pobieré prébki materiatdow i prowadéibadania niezaimie od Wykonawcy,
na swoj koszt. Jeli wyniki tych bada wykazg, ze raporty Wykonawcyssniewiarygodne, to
Inwestor poleci Wykonawcy lub zleci niezalemu laboratorium przeprowadzenie
powtornych lub dodatkowych baflaalbo oprze si wytacznie na wkasnych badaniach przy
ocenie zgodrizi materiatow i robot z dokumentacprojektows i ST. W takim przypadku
catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badgobierania probek poniesione zostan
przez Wykonawe.

6.6. Kontrola jakosci wykonania rurociagow

Kontrola jakaci wykonania rurogigow powinna obejmowa

- zgodnd¢ zastosowanych rura@ow i tgcznikdw z dokumentagjtechniczi, normami i
certyfikatami;

- poprawn@¢ wykonania przeég rurocagéw przez stropyiciany;

- prawidtowa¢ wykonania palczenr rurocigow;

- wykonanie testu szczelfw instalacji wg NFPA 2001 (czas proby 10 minut,

czas nabicia 3 bar, dopuszczalny spadgkenia 20%).

6.7. Kontrola jakosci wykonania okablowania

Kontrola jakaci wykonania okablowania powinna obejmawa



- zgodnd¢ zastosowanych wyrobow i zainstalowanychgdean z dokumentagjtechnicza,
normami i certyfikatami;

- poprawn@¢ wykonania przég przewodow przez stropysciany;

- prawidtowa¢ wykonania paiczer przewodow;

- pomiar opornéci kabli.

Wszystkie pomierzone parametry masmpowiada wartagciom okréglonym w normach i
dokumentacji projektowej. W przypadku, gdy wynilotdjkolwiek proby jest niezgodny z
normg lub wartagcig okreslong w dokumentacji projektowej, to préblub préby
poprzedzajce, jezeli mogy mie¢ wptyw na wynik, naley powtérzy¢ po usurgciu przyczyny
niezgodnéci.

6.8. Kontrola szczelnéci pomieszczenia

Dla sprawdzenia szczelfm pomieszczé gaszonych i potwierdzeniu przyggo s¢zenia
gasniczego nalgy wykona test wentylator drzwiowego. Wdzenia do testu mugposiada
wazny certyfikat kalibracji potwierdzongwiadectwem. Osoba wykoryga musi posiada
certyfikat producenta ugdzenia testowego do wykonywania Door Fan Test-u.

7. Obmiar robo6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

W trakcie realizacji inwestycji wykonawca robot tegobowszany do przekazania
zamawiaggcemu czsciowych lub kdicowych obmiaréw robdt, ze szczegb6lnym
po zabudowaniu nie ¢bzie maliwa). Obmiaru rob6t dokorga naleey w oparciu o
dokumentagj projektows i ewentualnie dodatkowe ustalenia, wynikle w czalsudowy,
akceptowane przez Inspektora Nadzoru. Jedacsitkniarowg dla przewoddéw i kabli jest
metr; dla sprgtu, osprztu i aparatéw jest sztuka. Obmiar rob@dbie okrgla¢ faktyczny
zakres wykonywanych robdét zgodnie z dokumentgmjojektows i ST, w jednostkach
ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robot dokonuje kédhawca po pisemnym
powiadomieniu Inwestora o zakresie obmierzanyclétroterminie obmiaru, co najmniej na 3
dni przed tym terminem. Wyniki obmiarwdy wpisane do rejestru obmiaréw. Jakikolwiek
btad lub przeoczenie (opuszczenie) wsdmach podanych wélepym kosztorysie lub gdzie
indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obazku ukaczenia wszystkich robot. 8dne
dane zostanpoprawione wg instrukcji Inwestora naipie. Obmiar gotowych robotehzie
przeprowadzony z ¢staicia wymagam do celu miesicznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy
lub w innym czasie ok&onym w umowie.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robot i materiatow

Zasady okrédania obmiaréw robo6t i materiatdw zgodnie z zasadprayjetymi dla catego
zamowienia.

7.3. Urzadzenia i sprazt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i spret pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robaidab

zaakceptowane przez Inwestora. ddizenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez
Wykonawe;. Jeeli urzagdzenia te lub spez wymagag bada atestujcych to Wykonawca
bedzie posiadéawazne swiadectwa legalizacji. Wszystkie wdzenia pomiaroweddla przez

Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tnaanbot.



7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary ledg przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw
robét, a take w przypadku wyspowania dtiszej przerwy w robotach. Obmiar robét
zanikapcych przeprowadza iw czasie ich wykonywania. Obmiar rob6t podlagggch
zakryciu przeprowadza ¢siprzed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiamazo
nieodzowne obliczenia¢da wykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny. Wyynia
skomplikowanych powierzchni lub afppsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie kgi obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mpbgé dolgczone

w formie oddzielnego za¢znika do ksigi obmiardw, ktérego wzoér zostanie uzgodniony z
Zamawiagcym.

8. Odbidér Robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagrojektows, ST i wymaganiami
Kierownika Kontraktu KZ / Inspektora Nadzoru Inwaskiego, jeeli wszystkie pomiary i
badania daty wyniki pozytywne.

8.2. Zasady odbioru kaxcowego robét

Odbior kaxcowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykaaaobot w odniesieniu do
ich ilosci, jakasci i wartcsci. Catkowite zakaczenie robdt oraz gotowé do odbioru
ostatecznegocllzie stwierdzona przez Wykonagvpowiadomieniem na finie lub w formie
elektronicznej (fax, e-mail) o tym fakcie Zamawizggo. Odbior kacowy robot naspi w
terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia potwierdzenia przez Inwestora
zakaiczenia robot i przycia dokumentow, o ktorych mowa w punkcie 8.3.

Odbioru kacowego robot dokona komisja wyznaczona przez Inwasiprzy udziale
Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jalaowe] na podstawie
przedizonych dokumentow, wynikéw bafla pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodoo
wykonania rob6t z dokumentagprojektows i ST. W toku odbioru kicowego robét komisja
zapozna si z realizacy ustalé przyjetych w trakcie odbiorow robot zanikaych i
ulegagcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robatipetniagcych i robét
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t pokoavych Iub  robot
uzupetniagcych, komisja przerwie swoje czyrimdi ustali nowy termin odbioru kewowego.

8.3. Dokumenty do odbioru kaicowego robét

Do odbioru kacowego Wykonawca jest zobaaany przygotowa

- projektowy dokumentagj powykonawca,

- protokot z préby szczeldoi polaczen rurocihgoéw,

- protokot z préb funkcjonalnych gazowej instalagginiczej,

- protokoty odbioru rob6t zanikggych,

- certyfikaty na urzdzenia i wyroby,

- protokot szkolenia personelu,

- dokumentacje techniczno-ruchowe oraz instrukbgugi zainstalowanych wdzen,

- protokot uzbrojenia gazowej instalacjisgacze).

W przypadku stwierdzenia usterek Przedstawiciel elstara ustali zakres robot
poprawkowych, ktore Wykonawca zrealizuje na wiagogzt w terminie uzgodnionym z
Przedstawicielem Inwestora.



9. Podstawa ptatnéci

9.1. Ogollne wymagania dotycgce ptatndci

Platn@¢ za jednostk obmiarowg roboty naley przyjmowa& zgodnie z postanowieniami
umowy, obmiarem robot, ocgnakaosci uzytych materiatéw i jakéci wykonania robét, na
podstawie wynikéw pomiarow i bafla Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa
skalkulowana przez Wykonawcza jednost&k obmiarovg ustalom dla danej pozyciji
kosztorysu. Dla robdét wycenionych ryczattowo podstgptatngcei jest wartéé (kwota)
podana przez Wykonawe przyjeta przez Zamawiagego.

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynageode ryczattowe duizie uwzgédniat
wszystkie czynngci, wymagania i badania skladeg st na jej wykonanie, okéone dla tej
roboty w ST i w dokumentacji projektowej. Ceny jedtkowe lub wynagrodzenie ryczattowe
robét keda obejmowa:

- robocizre bezpdrednig wraz z narzutami,

- wartgé¢ zwzytych materialtdbw wraz z kosztami zakupu, magazymosyaewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,

- wartas¢ pracy sprgtu wraz z narzutami,

- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny,

- podatki obliczone zgodnie z oba&ujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Cena wykonania robét

Cena wykonania robo6t obejmuje:

a) dostarczenie materiatow, sgitzi urzzdzen oraz ich sktadowanie,

b) wykonanie rob6t zasadniczych, wykaeniowych; montau osprztu;

¢) wykonanie montau i rozruchu urzdzea,

d) wykonanie niezédnych przehi, przepustow, wykucie bruzd i wk oraz

wykonanie napraw i wyprawek tynkarskich,

e) monta i demonta rusztowa niezlgzdnych do wykonania robaét,

f) uporzdkowanie placu budowy po robotach,

g) wykonanie bada i prob pomontzowych zgodnie z dokumentacjtechniczh i
kosztorysow oraz innymi zaleceniami i warunkami oklienymi przez Inwestora.

10. PRZEPISY ZWIAZANE | NORMY

10.1. Przepisy zwjzane

Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 7 czerwca 2010 r. W
sprawie ochrony przeciwparowej budynkdw, innych obiektéw budowlanych i teye.
Rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnié @rzenia 1997 r. w sprawie
ogolnych przepisbw bezpieamtwa i higieny pracy. Przepisy budowy anizen
elektrycznych. PBUE wyd. 1997 r.

Rozporadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiat@®udowlanych w sprawie
bezpieczastwa i1 higieny pracy przy wykonywaniu rob6t budomda montaowych i
rozbiérkowych Dz. U. Nr 13 z dnia 10.04.1972 r.

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budanwd-Montaowych - cz. V
Instalacje elektryczne - wyd. COBR Elektromonta

Poradniki techniczne, DTR producentow aparatowrzgsp i urzzdzen



10.2. Normy

- PN-EN 50132-7:2002 (U) Systemy alarmowe - Systeilogorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach - €& 7: Wytyczne stosowania.

- PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizaeyjmie kablowe. Projektowanie i
budowa.

- PN-EN 60445:2002 Zasady podstawowe i bezpiesta® przy wspotdziataniu cztowieka z
maszyna, oznaczanie i identyfikacja. Oznaczeniantydikacyjne zaciskéw uegzer |
zakaczen zyt przewoddw oraz ogolne zasady systemu alfanuraaggo

- PN-EN 60446:2002 Zasady podstawowe i bezpietae przy wspotdziataniu cztowieka z
maszyna, oznaczanie i identyfikacja. Oznaczeniatydikacyjne przewodow elektrycznych
barwami lub cyframi

- PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewniane pobezlowy (Kod IP)

- PN-IEC 60038:1999 Nagtia znormalizowane IEC

- PN-IEC 60050-826:2000. Nilzynarodowy stownik terminologiczny elektryki. lakicje
elektryczne w obiektach budowlanych

- PN-IEC 60364-4-43:1999 Instalacje elektryczne bwektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Ochrona przed ggtem przejzeniowym

- PN-IEC60364-4-442:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona

dla zapewnienia bezpieamtwa. Ochrona przed przepiami. Ochrona instalacji niskiego
napkecia przed przégiowymi przep¢ciami i uszkodzeniami przy doziemieniach w sieciach
wysokiego nagicia

- PN-IEC60364-4-443:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona

dla zapewnienia bezpieadmtwa. Ochrona przed przepiami. Ochrona przed przegiami
atmosferycznymi lubgkczeniowymi

- PN-IEC 60364-1:2000 Instalacje elektryczne w ktaieh budowlanych. Zakres, przedmiot i
wymagania podstawowe

- PN-IEC 60364-3:2000 Instalacje elektryczne w ktsieh budowlanych. Ustalenie ogélnych
charakterystyk

- PN-IEC 60364-441:2000 Instalacje elektryczne wekiach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Ochrona przeciwpor@niowa

- PN-IEC 60364-5-51:2000 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Dobor i moata
wyposaenia elektrycznego. Postanowienia ogdélne

- PN-IEC 60364-5-52:2002 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Dobor i moata
wyposaenia elektrycznego. Oprzewodowanie.

- PN-IEC 60364-5-54:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Dobor i moata
wyposaenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne

- PN-IEC 60364-6-61:2000 Instalacje elektryczne biektach budowlanych. Sprawdzenie.
Sprawdzenia odbiorcze.

- PN-EN 50274:2004 Rozdzielnice i sterownice nismgtiowe - Ochrona przed paeniem
pradem elektrycznym - Ochrona przed niezamierzonymykiein bezpérednim czsci
niebezpiecznych czynnych; IDT EN 50274:2002 (gn. ¢4).

Uwaga Wszystkie roboty ok&one w ST nalgy wykonywa w oparciu o biggco
obowigzujace Normy i uregulowania.






